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Vyuziti vektorového poctu v analytické geometrii

Rovina v E;

1. Parametricka rovnice roviny: X = A + tu + s,
kde t, s € R jsou parametry. Rozepsano do soufadnic:

x =xa + tuy + sv;
Y = ya + tuz + svs
z = zA + tug + svg

2. Obecna rovnice roviny: ax + by + cz +d = 0,
kde a, b, ¢, jsou souradnice normalového vektoru roviny p, tj. @ = (a, b, c).

Piimka v E;

1. Parametricka rovnice pfimky: X = A + tu,

kde t € R je parametr. Rozepsano do soufadnic:
T =xa+tuy
Y =ya+tuz
z = zA + tug

2. Pfimka jako priisecnice dvou rovin:
smérovy vektor @ pfimky je kolinedrni s vektorem 77y x 7is.

Jaix+biy+eciz+di =0
asx + bay +coz+das =0

Vzdajemna poloha dvou rovin
Roviny « a # s normalovymi vektory 7i,, 7 jsou:

1. rovnobézné totozné <= i, =kiig a aNf=a=70
2. rovnobézné rizné <= 7, =kig a anf=10

3. riznobéiné <= 1, # kiig

Vzdajemna poloha pfimky a roviny
Pfimka p = [A; 4] arovina a : az + by + ¢z + d = 0 s normalovym vektorem 7:

1. pfimkaplezivrovinda <<= 4 .1l7@ a pNa=p
2. pfimka p je rovnobézna srovinoua <= 4 Ll7@ a pna=»0_

3. pfimka pje riznobéznd srovinoua <<= U f 17

1 Mgr. et Mgr. Jan Safafik, Ph.D.



Vyuziti vektorového poctu v analytické geometrii BAAO0O1

Vzajemna poloha dvou pfimek
Piimky p = [A; 1y, ¢ = [B; i) jsou:

1. rovnobézné totozné <= U, =ki; a pNg=p=gq
2. rovnobéznérizné <= U, =kiyz a pNg=10
3. riznobézné <<= U, # ki, a pNg={R}

4. mimobézné <= U, #ki, a pNg=10

Ulohy metrické
Uhel ¢ € (0, %) dvou piimek p, ¢ je tthlem jejich smérovych vektorti iy, iy,

|"_ip ) ﬁq|

COSp =
lpll - ||l

Uhel ¢ < (0, ) dvou rovin «, 3 je tthlem jejich normalovych vektort 7iq, 7g:

Cos p = —'ﬁa - ig|
17l - [I7isll

Uhel ¢ € (0, 3) ptimky p a roviny a je dopliikem tthlu ¢ smérového vektoru pfimky a normalového vektoru
roviny do 5, fj. ¢ = § — .

Protoze @ - i = ||dl| - |[7i|| cos ¢ = |[a]| - [|7i]| cos(5 — o) = [|a]| - [[77]| sin ¢, plati

: |@ - i
sing = —————
]| - ll72]]

Nejkratsi vzdalenost mimobeézek p = [A; 4], ¢ = [B; 1] je urcena vyskou rovnobéznosténu sestrojeného
nad vektory i, g, ﬁ:
_ Iy, @y, AB)|

llp X gl
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