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Lineární funkce

Lineární funkce 𝑦 = 𝑎𝑥 + 𝑏

𝑎, 𝑏 ∈ R; 𝐷(𝑓) = R

graf: přímka

𝑎 = 0: konstantní funkce
𝑦 = 𝑏

𝑏 = 0: přímá úměrnost
𝑦 = 𝑎𝑥
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Kvadratická funkce

Kvadratická funkce 𝑦 = 𝑎𝑥2 + 𝑏𝑥 + 𝑐

𝑎, 𝑏, 𝑐 ∈ R, 𝑎 ̸= 0, 𝐷(𝑓) = R
graf: parabola
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Lineární lomená funkce

Lineární lomená funkce 𝑦 = 𝑎𝑥 + 𝑏

𝑐𝑥 + 𝑑

𝑎, 𝑏, 𝑐, 𝑑 ∈ R; 𝑐 ̸= 0; 𝑎𝑑 − 𝑏𝑐 ̸= 0;

𝐷(𝑓) = R −
{︃

−𝑑

𝑐

}︃

graf: rovnoosá hyperbola

zvláštní případ: nepřímá

úměrnost 𝑦 = 𝑘

𝑥
, 𝑘 ∈ R − {0}
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Mocninná funkce

Mocninná funkce 𝑦 = 𝑥𝑛

𝑛 ∈ N, 𝐷(𝑓) = R
graf: parabola 𝑛-tého stupně

𝑛 ∈ Z−, 𝐷(𝑓) = R − {0}
graf: hyperbola 𝑛-tého stupně
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𝑛-tá odmocnina

𝑛-tá odmocnina 𝑦 = 𝑛
√

𝑥

𝑛 ∈ N; 𝑛 ≥ 2
graf: parabola 𝑛-tého stupně

𝑛 sudé, 𝐷(𝑓) = R+
0

𝑛 liché, 𝐷(𝑓) = R
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Exponenciální funkce

Exponenciální funkce 𝑦 = 𝑎𝑥

𝑎 > 0; 𝑎 ̸= 1; 𝑎 ∈ R; 𝐷(𝑓) = R; 𝐻(𝑓) = R+

∀𝑥1, 𝑥2 ∈ R

𝑎𝑥1 · 𝑎𝑥2 = 𝑎𝑥1+𝑥2

𝑎𝑥1

𝑎𝑥2
= 𝑎𝑥1−𝑥2

𝑎𝑥 · 𝑏𝑥 = (𝑎 · 𝑏)𝑥

(𝑎𝑥1)𝑥2 = 𝑎𝑥1·𝑥2
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Logaritmická funkce

Logaritmická funkce 𝑦 = log𝑎 𝑥

𝑎 > 0; 𝑎 ̸= 1; 𝑎 ∈ R; 𝐷(𝑓) = R+; 𝐻(𝑓) = R
přirozený logaritmus: ln 𝑥 = loge 𝑥, e .= 2, 71
dekadický logaritmus: log 𝑥 = log10 𝑥
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Logaritmická funkce

∀𝑥1, 𝑥2 ∈ R+

log𝑎 𝑥1 + log𝑎 𝑥2 = log𝑎(𝑥1 · 𝑥2)
log𝑎 𝑥1 − log𝑎 𝑥2 = log𝑎

𝑥1

𝑥2

log𝑎 𝑥𝑘 = 𝑘 · log𝑎 𝑥
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Goniometrické funkce

Sinus 𝑦 = sin 𝑥

𝐷(𝑓) = R; 𝐻(𝑓) = ⟨−1, 1⟩
lichá
periodická na R s periodou 2𝜋
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Goniometrické funkce

Kosinus 𝑦 = cos 𝑥

𝐷(𝑓) = R; 𝐻(𝑓) = ⟨−1, 1⟩
sudá
periodická na R s periodou 2𝜋
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Goniometrické funkce
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Goniometrické funkce

Tangens 𝑦 = tg 𝑥 = sin 𝑥

cos 𝑥

𝐷(𝑓) = R −
{︂

(2𝑘 + 1)𝜋

2 ; 𝑘 ∈ Z
}︂

; 𝐻(𝑓) = R
lichá
periodická na R s periodou 𝜋
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Goniometrické funkce

Kotangens 𝑦 = cotg 𝑥 = cos 𝑥

sin 𝑥
𝐷(𝑓) = R − {𝑘𝜋; 𝑘 ∈ Z}; 𝐻(𝑓) = R
lichá
periodická na R s periodou 𝜋
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Goniometrické funkce
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Goniometrické funkce

𝑥 0 𝜋

6
𝜋

4
𝜋

3
𝜋

2 𝜋
3
2𝜋

sin 𝑥 0 1
2

√
2

2

√
3

2 1 0 −1

cos 𝑥 1
√

3
2

√
2

2
1
2 0 −1 0

tg 𝑥 0
√

3
3 1

√
3 × 0 ×

cotg 𝑥 ×
√

3 1
√

3
3 0 × 0
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Goniometrické funkce

sin2 𝑥 + cos2 𝑥 = 1

sin 2𝑥 = 2 sin 𝑥 cos 𝑥

cos 2𝑥 = cos2 𝑥 − sin2 𝑥

sin2 𝑥 = 1 − cos 2𝑥

2

cos2 𝑥 = 1 + cos 2𝑥

2
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Cyklometrické funkce

Arkussinus 𝑦 = arcsin 𝑥

𝐷(𝑓) = ⟨−1, 1⟩; 𝐻(𝑓) =
⟨

−𝜋

2 ,
𝜋

2

⟩
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Cyklometrické funkce

Arkuskosinus 𝑦 = arccos 𝑥

𝐷(𝑓) = ⟨−1, 1⟩; 𝐻(𝑓) = ⟨0, 𝜋⟩

Mgr. et Mgr. JAN ŠAFAŘÍK, Ph.D. BAA001 – Matematika 1, Elementární funkce 18 / 23



Cyklometrické funkce

Arkustangens 𝑦 = arctg 𝑥

𝐷(𝑓) = R; 𝐻(𝑓) =
⟨

−𝜋

2 ,
𝜋

2

⟩
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Cyklometrické funkce

Arkuskotangens 𝑦 = arccotg 𝑥

𝐷(𝑓) = R; 𝐻(𝑓) = ⟨0, 𝜋⟩
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Cyklometrické funkce
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Další důležité funkce

Znaménková funkce 𝑦 = sgn 𝑥

sgn 𝑥 :

⎧⎪⎪⎨⎪⎪⎩
−1 pro 𝑥 < 0

0 pro 𝑥 = 0
1 pro 𝑥 > 0

lichá
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Další důležité funkce

Celá část (dolní celá část) 𝑦 = ⌊𝑥⌋

⌊𝑥⌋ ∈ Z, ⌊𝑥⌋ ≤ 𝑥 < ⌊𝑥⌋ + 1
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